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一、项目简介
本项目部署于阜阳理工学院图书馆二楼大厅，旨在借助前沿的智能设备，以科技化、互动化的方式向来宾展示学校及图书馆的办学理念与文化底蕴，打造智能图书馆形象并为师生提供精准、便捷、安全的服务体验，助力智慧校园建设及学校教育数字化转型。
二、采购需求清单
	序号
	商品名称
	参数
	位置
	单位
	数量
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	AI服务
机器人
	1.外观尺寸≥L460mm*W460mm*H1200mm；
2.交互屏幕：尺寸≥13 英寸，屏幕分辨率≥1920*1080 ;
3.交互方式：人脸识别、语音交互、触屏交互;
4.通讯方式：WIFI(2.4GHz)和WIFI(5GHz);
5.操作系统：基于Android 14;
6.移动速度≤1.2 m/s；
7.当用户说出唤醒词，都能唤醒机器人进入首页，正常安静环境下5米范围内普通话识别准确率能达到95%以上;
8.首页可以显示用户与机器人的语音交互信息;
★9.支持用户向机器人询问天气、空气质量、日期等交互问答（提供官方参数配置截图或功能截图，并加盖投标人公章）;
10.机器人可扫描现场环境创建地图;
11.支持边建图边设点，扫描一次即可建完地图;
12.可对地图擦除噪点、添加禁行线/禁行区域;
13.机器人移动到地图外或定位丢失时，会主动提示;
14.机器人被推动到地图之外或者禁行线(区域)里面时，机器人会发出告警提示;
15.提前设定好时间、路线、巡逻内容，机器人可24h自主巡逻；
★16.机器人可轻松绕开障碍物，重新规划路径（提供官方参数配置截图或功能截图，并加盖投标人公章）；
17.机器人具有点头、摇头、双臂摆动性能；距离1米运行噪音≤55dB；
18.锂电池容量≥10AH；持续工作时长≥8H；
19.支持在设置的定时充电时间段开始时，机器人自动回到充电桩充电;电量低于10%，自动回到充电桩充电，回充过程中会持续进行语音播报;
20.支持充电状态下触摸机器人屏幕时，出现语音提示;
21.支持配置机器人定时休眠的时间段;
22.支持充电桩重定位，机器人定位丢失后，可以推到充电桩充电，会自动进行定位;
23.支持自动回接待点，空闲状态下超过5分钟，则自动回到接待点;
★24.带路引导功能：可通过和机器人语音对话，为用户提供带路引导功能（提供功能截图或产品彩页，并加盖投标人公章）;
25.中途返航功能：带路过程中，读者可通过语音指令结束导航功能，机器人自动返回服务点;
26.语音提示语功能：导航开始和结束都具有语音提示;
27.语音调节音量功能：用户可通过和机器人说出，如：“声音大一点”，“声音小一点”机器人会相应提高或降低音量，从而实现语音控制机器人音量大小;
★28.机器人全链条的技术需要自主研发，包含智能机器人人脸识别、智能机器人手机控制、智能机器人语音交流等（提供官方参数配置截图或软件著作权，并加盖投标人公章）；
29.后台灵活配置多条讲解路线，支持定点播报、问答、图片、视频多种形式;
★30.整机质保五年（提供承诺函，并加盖投标人公章）。
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三、其他要求
1、设备的采购、安装调试、人员培训、后续维修服务等全部由中标人完成，投标人投标报价包括项目所有设备（材料）的采购、运输、施工、安装调试、人员培训至验收合格的一切费用。
2、根据要求提供响应的相关资料，投标人须出具满足所有参数要求的承诺函并加盖公章，否则做无效标处理。

